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OKYSTAR
MODULO DE CONTROL DE VELOCIDAD

DE MOTOR CD PWM 6V / 12V / 36V/ 60V/ 90V 15A
OKY3496-7
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Descripcion

El OKY3496-7 es un controlador de velocidad de motor DC que permite la regulaciéon
precisa de la velocidad de un motor mediante el uso de modulacion por ancho de pulso
(PWM).

Especificaciones

Parametro Descripcion
Voltaje de trabajo 6VDC - 90VDC
Ciclo de trabajo PWM 0% - 100%
Frecuencia PWM 15kHz
Potencia de control 0.01W - 1000W
Corriente méxima de pico 15A (reduccion necsas:tgaa%%r\;a\/;so prolongado, 5A
Corriente en reposo 0.005A (5mA en estado de espera)
Voltaje de control 0-5VDC
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Tipo de placa Controlador de motor DC

Proteccién de potencia inversa, proteccion de sobre
Proteccion tension de voltaje de control, fusible de ceramica de
accion rapida de 15A.

Puede ser controlado directamente con el voltaje de un PLC

Utiliza tecnologia PWM para minimizar la pérdida de energia y maximizar la
eficiencia del motor.

Permite ajustes finos de la velocidad del motor, ideal para aplicaciones que
requieren precision.

Puede incluir potenciometros para ajuste manual de la velocidad.
Incluye un fusible ceramico de 15A de accién rapida para proteccion adicional.

Proteccion contra sobrecarga y sobrecalentamiento para mayor seguridad y
longevidad del dispositivo.

Control de velocidad de motores en cintas transportadoras.
Maquinas de ensamblaje automatizadas.

Sistemas de manipulaciéon de materiales.

Control de velocidad de motores en vehiculos eléctricos.
Sistemas de ventilacién y aire acondicionado.

Control Preciso de Velocidad: Permite ajustar la velocidad del motor de manera
precisa, lo que es crucial en aplicaciones que requieren cambios suaves y exactos.

Protecciones Integradas: Las protecciones contra inversion de polaridad,
sobretensién y sobrecorriente aseguran un funcionamiento seguro y prolongan la
vida util del controlador y del motor.
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Entradas  Salidas

® Entrada V+ (positivo): Conecta al terminal positivo de la fuente de alimentacion DC.
® Entrada V- (negativo): Conecta al terminal negativo de la fuente de alimentacion DC.
® Salida + (positivo): Conecta al terminal positivo del motor DC.

® Salida- (negativo): Conecta al terminal negativo del motor DC

Pines del potencidmetro (control de velocidad):

® \/+: Conectado al terminal positivo de la fuente de alimentacion.

® GND: Conectado al terminal negativo de la fuente de alimentacion.

® Signal: Proporciona la sefal de control de velocidad al controlador.

Componentes Necesarios:

Modulo de Control de Velocidad de Motor PWM OKY3496-7

Arduino (por ejemplo, Arduino Uno)

Motor de corriente continua (DC)

Fuente de alimentacion (que coincida con el requerimiento de voltaje del motor)
Cables de conexion
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Conexiones de Energia:

® Conecta el terminal positivo de tu fuente de alimentacion al terminal VCC o Power+
del OKY3496-7.

® Conecta el terminal de tierra de tu fuente de alimentacion al terminal GND o Power-
del OKY3496-7.

Conexiones del Motor:

® Conecta el terminal positivo del motor al terminal MOTOR+ en el OKY3496-7.
® Conecta el terminal negativo del motor al terminal MOTOR- en el OKY3496-7.

Conexiones de la Senal de Control (desde el Arduino):

® Conecta el pin de control PWM del OKY3496-7 a uno de los pines con capacidad
PWM en el Arduino (por ejemplo, el pin 9).

Conexion de Tierra del Arduino:

® Conecta la tierra (GND) del Arduino a la tierra de la fuente de alimentacién o a la
tierra del OKY3496-7.

Cadigo:

const int pwmPin = 9; // Pin de control PWM conectado al OKY3496-7
void setup() {
pinMode(pwmPin, OUTPUT); // Configurar el pin PWM como salida

}

void loop() {
int speed = 128; // Configurar velocidad del motor (0 a 255)
analogWrite(pwmPin, speed); // Escribir sefial PWM para controlar la velocidad
delay(1000); // Esperar un segundo

}

Explicaciéon del cédigo:

® El pwmPin se define como el pin 9, que se utiliza para enviar la sefial PWM desde el
Arduino al OKY3496-7.

® | a funcion analogWrite se utiliza para controlar la velocidad del motor. El valor varia
de 0 (0% de ciclo de trabajo, motor apagado) a 255 (100% de ciclo de trabajo, motor
a velocidad maxima).

STAR



OKYSTAR

Al ajustar la variable speed en el codigo de Arduino, puedes controlar la velocidad del
motor. Asegurate de que el voltaje de tu fuente de alimentacion coincida con los
requisitos tanto del motor como del médulo OKY3496-7.

Saisac Mecatronica. (2020b, febrero 5). Variador PWM de 10A: Controlador de
velocidad de motor [Video]. YouTube. https://www.youtube.com/watch?v=p2IP6RSJ300
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https://www.youtube.com/watch?v=p2lP6RSJ3oo

